SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

ZADANIE: Modernizacja pawilonu dla pséw na terenie Schroniska dla zwierzat
przy ul. Wschodniej w Gliwicach

01. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE I ROZBIORKOWE
1. Przedmiot i zakres specyfikacji

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace realizacji robot
rozbiorkowych przewidzianych do wykonania w ramach robdét budowlanych dotyczacych zadania
inwestycyjnego :

Modernizacja pawilonu dla psow na terenie Schroniska dla zwierzat przy ul. Wschodniej w Gliwicach

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na celu
wykonanie wszystkich robot rozbiérkowych przewidzianych w projekcie.

1.3. Zakres roboét objetych specyfikacja

45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

W ramach prac rozbidorkowych przewiduje si¢ wykonanie nastepujacych robot:
Demontaz wszystkich elementéw nawierzchni, obrzezy, kraweznikow, urzadzen, murkow i innych elementow
matlej architektury znajdujacych si¢ na terenie inwestycji, kolidujacych z przedmiotem opracowania .

Demontaz i rozbidrka nawierzchni zgodnie z dyspozycja zawarta w dokumentacji techniczne;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujagcymi Polskimi Normami i Ogdlna
Specyfikacja Techniczng.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej Niniejsza
specyfikacja obejmuje cato$¢ robot zwiazanych z rozbiorka.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodno$¢ z umowa, projektem
wykonawczym, pozostatymi SST 1 poleceniami zarzadzajacego realizacja umowy. Wprowadzanie
jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.

1.6. Dokumentacja, ktorg nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy
Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawce w trakcie budowy musi by¢ zgodna z zasadami podanymi w
Ogolnej Specyfikacji Technicznej

Dodatkowo wykonawca dostarczaé¢ bedzie nastepujace informacje:
a) Harmonogram i kolejno$¢ prac rozbidorkowych
b) Rysunki robocze wymagane przez zarzadzajacego realizacja umowy

2. Materialy

Materiaty pochodzace z rozbiorki: gruz ceglany, gruz betonowy, gruz ceramiczny, deski, drewno, elementy
metalowe (ztom stalowy i kolorowy), tworzywa sztuczne wywies¢ na sktadowiska przeznaczone na dang grupe
odpadow
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3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.

3.2. Sprzet niezbedny do wykonania Robot

Rodzaje sprzetu uzywanego do rozbidrkowych pozostawia si¢ do uznania wykonawcy, po uzgodnieniu z
zarzadzajacym realizacjg umowy.

Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia niegwarantujace zachowania wymagan jakoSciowych robot i
przepisow BIOZ zostang przez zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. Transport

4.1. Ogodlne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.

4.2. Transport materiatow

Materiaty pochodzace z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez
zarzadzajacego realizacja umowy. Do transportu materialow luzem nalezy stosowac specjalistyczne pojazdy do
tego przystosowane, tadunek winien by¢ zabezpieczony przed spadaniem i przesuwaniem. Zatadunek, transport i
roztadunek materiatdéw nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ i przepisami o ruchu
drogowym.

Odwiezienie drewna, gruzu, szkta, ztomu na odpowiednie sktadowiska.

Nie nalezy uzywac gruzu do ponownego zuzycia.

5. Wykonanie robot

5.1. Zasady ogdlne wykonania robot
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.

5.2. Wykonanie prac

Przed przystagpieniem do robot nalezy teren ogrodzi¢ i oznakowaé tablicami ostrzegawczymi zgodnie z
wymogami BHP oraz zdemontowac istniejace zasilanie w energi¢ elektryczna, wszelkie inne istniejace
uzbrojenie.

Usuwanie jednego elementu nie powinno wywotywaé nieprzewidzianego spadania lub zawalenia si¢ innego.
Prowadzenie robot rozbidrkowych, jezeli zachodzi mozliwos¢ obalenia czgsci konstrukeji obiektu przez wiatr,
jest zabronione. Podczas wiatru o szybko$ci wigkszej niz 10 m/s nalezy roboty wstrzymac.

Prace rozbiorkowe wykonywaé recznie oraz mechanicznie. Elementy konstrukcyjne rozbiera¢ od najwyzszego
punktu konstrukcji w kolejnosci zgodnej z oddziatywaniem obcigzen W przypadku natrafienia na elementy nie
wskazane w projekcie, takie jak elementy zabytkowe, sieci i urzadzenia techniczne i inne nalezy niezwlocznie
zglosi¢ zarzadzajacemu realizacja umowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbiorce chodnikéw, kraweznikéw, obrzezy znajdujace sie¢ w miejscach gdzie
zgodnie z dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy chodnikowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie
przewiduje si¢ wykonania wykopow chodnikowych nalezy wypeli¢ warstwami odpowiedniego gruntu do
poziomu otaczajacego teren i zaggsci¢ zgodnie z wymogami okreslonymi  w ST ,,Roboty ziemne”.

6. Kontrola jako$ci robot

6.1. Zasady ogoélne kontroli jako$ci robot
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej.

6.2. Kontrola jakosci

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu kompletno$ci dokonanej rozbiorki, oczyszczenia terenu, oraz
sprawdzeniu braku zagrozen na terenie budowy.

7. Obmiar robo6t
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7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiaréw robot
Ogolne wymagania dotyczace obmiar6w robot podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.

7.2. Jednostki obmiarowe
Jednostkami obmiarowymi sa:
Mb murdw, obrzezy lub kraweznikow
m2 nawierzchni
mb elementow stalowych, balustrady, porgcze, pochwyty

8. Odbiory robot i podstawy ptatnosci

Ogolne zasady odbiorow robot i dokonywania ptatnosci podano w Specyfikacji Techniczne;j.
Odbiodr robot polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbiorki.

Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe poszczegolnych pozycji zawartych w wycenionym przez wykonawce
przedmiarze robot, a zakres czynno$ci objetych cena okreslony jest w ich opisie.

Ceny jednostkowe obejmuja:

Dostarczenie niezbg¢dnych materiatdw i urzadzen.

Rozbioérka elementow.

Wywédz elementéw na odpowiednie sktadowiska.

Dostarczenie w miejsce wskazane elementow do renowacji.

Uporzadkowanie i zabezpieczenie terenu robot.

Usunigcie ze stanowiska pracy materiatdw bedacych wlasnoscig wykonawcy.

9. Przepisy i dokumenty zwigzane

Szczegdtowe przepisy z zakresu BHP przy robotach rozbiérkowych

a) Rozporzadzeniec MI z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robdot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

b) Rozporzadzenie MI z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki,
tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowia ((Dz. U. Nr 108, poz. 953 z pdzniejszymi zmianami).
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