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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

I WYMAGANIA OGOLNE (D-M-00.00.00)
1.  WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z inwestycja ,Budowa skweru rekreacyjno-wypoczynkowego na terenie osiedla
Brzezinka”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
nastepujacych robot :

- wykonanie chodnikéw, obrzezy i stanowisk

- wykonanie placéw pod urzadzenia do ¢wiczen

- wykonanie placu zabaw dla dzieci

- wykonanie skweru rekreacyjno-wypoczynkowego wraz z nasadzeniami

- montaz matej architektury.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczng

D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

SPECYFIKACJA TECHNICZNA - ROBOTY WYTYCZENIOWE

D-01.02.02 ROBOTY ZIEMNE - USUNIECIE WARSTWY GLEBY (HUMUSU)

D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA-WYKOPY
D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
D-05.03.23A NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWE]

D-08.03.01 OBRZEZA BETONOWE

SPECYFIKACJA TECHNICZNA - MALA ARCHITEKTURA

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w Specyfikacji Technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nastepujaco :

1.4.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio
utwardzony.

1.4.2. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi.

1.4.3. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.4. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.5. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajace dogodne warunki dla ruchu.
Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza - goérna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje no$ne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktadac sie z jednej lub dwéch warstw.
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Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.
Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do
nawierzchni.

1.4.6. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gtebokosci
przemarzania.

1.4.7. Podtoze ulepszone - gérna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania
nawierzchni.

1.4.8. Ksiega Obmiaru - akceptowany przez Przedstawiciela Inwestora zeszyt,
Z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce Robét obmiaru
dokonywanych w formie wyliczen, szkicow i ewentualnych dodatkowych zatacznikdéw.
Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez Przedstawiciela Inwestora.

1.4.9. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowanymi przez Przedstawiciela
Inwestora.

1.4.10. Polecenie Przedstawiciela Inwestora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Przedstawiciela Inwestora, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robét lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem Robdt.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do Robét
Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zZrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Przedstawiciela Inwestora. Zatwierdzenie
pewnych materiatéw z danego Zrddia nie oznacza automatycznie, Ze wszelkie materiaty
z danego zrodta uzyskuja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan
w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zZrédta w sposéb ciagly
speiniaja wymagania Specyfikacji Technicznej w czasie postepu Robot.

2.2. Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Robdt, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Przedstawiciela Inwestora. Jezeli
Przedstawiciel Inwestora zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych Robot, niz te
dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewarto$ciowany przez
Przedstawiciela Inwestora. Kazdy rodzaj Robo6t, w ktérych znajduja sie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie
przyjeciem i niezaakceptowaniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne
do Robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ i wtasciwosci
do Roboét i byty dostepne do kontroli przez Przedstawiciela Inwestora. Miejsca czasowego
sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Robét w miejscach uzgodnionych
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z Przedstawicielem Inwestora lub poza Terenem Rob6t w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewiduja mozliwosci
wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Przedstawiciela Inwestora o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie dtuzszym, jezeli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Przedstawiciela Inwestora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez zgody Przedstawiciela Inwestora.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i ilosSci
wskazaniom zawartym w Specyfikacji Technicznej lub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Przedstawiciela Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Przedstawiciela
Inwestora. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Roboét, zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej i wskazaniach
Przedstawiciela Inwestora w terminie przewidzianym Kontraktem. Sprzet bedacy wtasnoscia
Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i petnej
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Przedstawicielowi Inwestora kopie dokumentéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewiduja mozliwos¢
wariantowego wuzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi
Przedstawiciela Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jago akceptacje przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Przedstawiciela Inwestora, nie moze by¢ podzniej
zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace
zachowania warunkéw Kontraktu, zostang przez Przedstawiciela Inwestora zdyskwalifikowane
i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wptywaja niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robét i wilasciwoséci przewozonych
materiatow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robét zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej i wskazaniach
Przedstawiciela Inwestora, w terminie przewidzianym w Kontrakcie. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Przedstawiciela Inwestora
beda usuniete z Terenu Robét. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu Robdét.
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5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonywania Robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, wymaganiami Specyfikacji Technicznej oraz poleceniami Przedstawiciela
Inwestora. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie
i wyznaczenie wysokos$ci wszystkich elementéw Robét zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Przedstawiciela
Inwestora. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wyznaczeniu Rob6t zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Przedstawiciel Inwestora, poprawione
przez Wykonawce na wtasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Rob6t lub wyznaczenia wysokoSci
przez Przedstawiciela Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich
doktadno$¢. Decyzje Przedstawiciela Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw Robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji
Projektowej i w Specyfikacji Technicznej, a takze w normach i wytycznych. Polecenia
Przedstawiciela Inwestora beda wykonywane nie po6zniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Zasady kontroli jakos$ci Robét.

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢
zalozong jako$¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole Robét i jakos¢
uzytych materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek
i badan materiatbw oraz Robét. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materiatow oraz Robét z czestotliwo$cig zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Techniczne;j.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okre$§lone w Specyfikacji
Technicznej, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone,
Przedstawiciel Inwestora ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robdt zgodnie z Kontraktem. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem
badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2. Badaniaipomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikac;ji
Technicznej, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Przedstawiciela Inwestora. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca
powiadomi Przedstawiciela Inwestora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pisSmie ich wyniki do akceptacji
Przedstawiciela Inwestora.
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7.  OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét.

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacja Techniczna, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Slepym
Kosztorysie. Obmiaru Robdt dokonuje Wykonawca a wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiegi
Obmiaru.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed cze$Sciowym lub koricowym odbiorem Robét, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy Robo6t. Obmiar
Robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robét podlegajacych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objeto$ci beda uzupeinione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiegi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone
w formie oddzielnego zatacznika do Ksiegi Obmiaru.

8.  ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw Robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznej, Roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru, dokonywanym przez Przedstawiciela Inwestora przy udziale Wykonawcy :

- odbiorowi Robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi cze$ciowemu,

- odbiorowi koncowemu,

- odbiorowi ostatecznemu.

8.2. 0dbiér Roboét zanikajacych zakryciu.

Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonanych Robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu. Odbiér Roboét
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez zahamowania ogo6lnego postepu Robét. Odbioru Robét
dokonuje Przedstawiciel Inwestora.

8.3. 0dbidr czesciowy.

Odbiér cze$ciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robét. Odbioru
cze$ciowego Robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koricowym Robét.

8.4. 0dbiér koficowy Robot.

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jako$ci i wartoSci.
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8.5. 0Odbiér ostateczny.

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbioér
ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
odbioru koncowego.

IL ROBOTY WYTYCZENIOWE.
1.  WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z realizacja rob6t wymienionych w cze$ci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.2.

1.2.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania rob6t wytyczenia tj. odtworzenia
i wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych dla powierzchniowych robot ziemnych
i chodnikéw realizowanych w ramach inwestycji : ,Budowa skweru rekreacyjno-
wypoczynkowego na terenie osiedla Brzezinka”

2. MATERIALY

Stupki betonowe, trzpienie i rury metalowe, paliki drewniane, farba chlorokauczukowa lub inne
materiaty zaakceptowane przez Przedstawiciela Inwestora.

3. SPRZET

Roboty pomiarowe objete niniejsza specyfikacja nalezy wykona¢ specjalistycznym sprzetem
geodezyjnym gwarantujagcym doktadnosci wymagane w pkt 5. Stabilizacje, zabezpieczenie
i oznaczenie punktéw wykonac recznie.

4. TRANSPORT

Dowolne $rodki transportowe.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wyznaczenie sytuacyjno-wysokosciowe okres$lic w punktach dajacych prawidtowe
odwzorowanie projektowanej powierzchni. Dokladno$¢ wytyczenia wysokos$ciowego

przyja¢ w zakresie 0 + +5mm.

5.2. Repery robocze umieszcza¢ poza obszarem projektowanych robdt oraz zabezpieczy¢
w celu ich odtworzenia.

5.3. Repery zabezpieczy¢ przed zniszczeniem, a ich wysokos$¢ poda¢ z doktadnoscia do 1 mm.

5.4. Prace geodezyjne wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGiK, wymienionymi
w pkt. 10.
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5.5. Inne, wynikajace z osiadania, dane wysoko$ciowe osnowy geodezyjnej niz te na ktérych
oparto projekt techniczny, spowoduja konieczno$¢ zaktualizowania projektu
technicznego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania robét geodezyjnych zgodnie z wymogami
i doktadnos$ciami wymienionymi w pkt 5.
7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktéw wysoko$ciowych jest metr [km]
wyznaczonej sytuacyjnie i wysokoSciowo trasy.

8. ODBIOR ROBOT.

Roboty objete Specyfikacja Techniczng odbiera Przedstawiciel Inwestora na podstawie
wykonanych szkicéw, dziennikéw pomiarowych i protokotéw wg zasad okreslonych w czesci
»+Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ za metr kwadratowy [m?] odtworzenia trasy i wyznaczenia punktéw wysokosciowych
po dokonaniu odbioru rob6t wg pkt. 8. Cena obejmuje wykonanie wytyczenia, sprawdzenia,
zastabilizowania i zabezpieczenia punktéow dla wszystkich czynnosci wymienionych w pkt 1.3
i 5 facznie z kosztem materiatéw i transportu na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow
geodezyjnych oraz protokotéw kontroli zgodnie z zasadami okre$lonymi w Specyfikacji
Technicznej - ,Wymagania ogélne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY : PN-S-02205/98 - Roboty ziemne.

I11. ROBOTY ZIEMNE - USUNIECIE WARSTWY GLEBY (HUMUSU)
1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych za zdjeciem warstwy gleby (humusu) w ramach rob6t wymienionych w czesci
WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.2.

1.2. Zakres robdt objety Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania zdjecia 15 cm warstwy gleby
(humusu) w ramach inwestycji ,Budowa skweru rekreacyjno-wypoczynkowego na terenie
osiedla Brzezinka”

Powierzchnia usuniecia gleby (humusu) wynosi :
- TETAP-56,7m3
- IETAP-117,75m3
- I ETAP-76,5m3
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2. MATERIALY
,NIE WYSTEPUJA”
3. SPRZET

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy gleby (humusu) nalezy zastosowac :
- spycharki
- ltopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych -
w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie rob6t sprzetem zmechanizowanym nie
jest mozliwe
- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢
wymagajaca takiego sprzetu.
4, TRANSPORT

Glebe (humus) nalezy przemieszczal z zastosowaniem spycharek albo przewozi¢ sprzetem
samochodowym. Wyboér s$rodka transportu zalezy od odlegto$ci, warunkéw lokalnych
i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zdjecie warstwy gleby (humusu).

W poczatkowej fazie roboty ziemne obejmowaé beda usuniecie 15 cm warstwy gleby, ktora
nalezy wywiez¢ na wysypisko. Dopuszcza sie zmagazynowanie (w pryzmach) tej gleby
a nastepnie rozplantowanie jej na dziatce (po zakonczeniu wszystkich robdt) za zgoda
Inwestora. Glebe (humus) nalezy zdejmowac¢ mechanicznie z zastosowaniem spycharek. Tam
gdzie nie jest to mozliwe, nalezy stosowac¢ reczne wykonywanie robét. Warstwe gleby (humusu)
nalezy zdja¢ z calej powierzchni projektowanego terenu w granicach dziatki. Grubos¢
zdejmowanej warstwy gleby (humusu) powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowg, ktéra
stanowi podstawe do rozliczenia. Zdjeta glebe (humus) nalezy sktadowa¢ w regularnych
pryzmach. Miejsca sktadowania gleby (humusu) powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, by
zabezpieczy¢ przed ewentualnym zanieczyszczeniem i najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy
zdejmowac¢ gleby (humusu) podczas intensywnych opadéw deszczu. Na koniec zaktada sie
roztozenie nowego humusu gr. 5 cm na catosci terenu Inwestycji wraz z obsianiem i pielegnacja
w celu uporzadkowania terenu.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Sprawdzenie jako$ci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci usuniecia gleby (humusu).
7. OBMIARROBOT

Jednostka obmiaru jest m2 zdjetej warstwy gleby (humusu).

8.  ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w czeéci : WYMAGANIA OGOLNE”.

9. PODSTAWA PLTNOSCI

Cena 1 m2 wykonania rob6t obejmuje zdjecie gleby (humusu) wraz z sktadowaniem w pryzmach
lub odwiezieniem na odktad.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

NIE OBOWIAZUJE
IV. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA - WYKOPY
1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwiagzanych z realizacja inwestycji ,Budowa skweru rekreacyjno-wypoczynkowego na
terenie osiedla Brzezinka”

1.2. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robét ziemnych (wykopéw) zwiazanych
z wykonaniem koryta wraz z jego profilowaniem, ktére beda realizowane w ramach inwestycji
»,Budowa skweru rekreacyjno-wypoczynkowego na terenie osiedla Brzezinka”

Roboty ziemne polega¢ beda na wykonaniu wykopéw (korytowanie) pod budowane chodniki,
plac zabaw dla dzieci oraz skwer wypoczynkowo-rekreacyjny:

- humus ok. I ETAP - 56,7 m3,Il ETAP-117,75 m3, IIl ETAP - 76,5 m3
- pozostate roboty ziemne - ok. 79,4 m3 dla | ETAPU, ok. 175,0 m3 dla Il ETAPU oraz
ok. 115,0 m3 dla Il ETAPU

2. MATERIALY

NIE WYSTEPUJA

3. SPRZET

Przy mechanicznym wykonaniu robét wykonawca powinien dysponowac nastepujacym,
sprawnym technicznie sprzetem :

- spycharka gasienicowa,

- koparka z czerpakiem profilowanym,

- walec gtadki,

- ubijak szybko uderzajacy,

- walec wibracyjny,

- ptyta wibracyjna.

4. TRANSPORT

Materiat (grunt) uzyskany z wykopéw (korytowania) moze by¢ przewozony dowolnymi
$Srodkami transportu (najlepiej samowytadowczymi) na odlegto$¢ wskazang w kosztorysie.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Warunki przystapienia do robot.
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza

bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni przy
sprzyjajacych (dopuszczalnych) warunkach atmosferycznych
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5.2.  Wykonanie koryta.

Wykonawca zobowigzany jest do wyznaczenia prawidtowego uksztattowania koryta w planie
i profilu za pomoca wczesniej przygotowanych palikoéw lub szpilek. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umozliwi¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt. Rodzaj
sprzetu a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do gruntéow II1-1V kategorii urabialno$ci.
Cze$¢ koryta nalezy wykopa¢ recznie np. w miejscach o utrudnionym dostepie dla sprzetu
mechanicznego. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ zatadowany na
$rodki transportu i odwieziony na wysypisko.

5.3. Profilowanie i zageszczanie koryta.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania profilowania i zageszczania podtoza gruntowego
(dna koryta) dopiero po zakorniczeniu i odebraniu wszystkich rob6t zwigzanych z wykonaniem
elementéw odwodnienia. Po oczyszczeniu powierzchni podtoza gruntowego (dna koryta), ktére
ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza gruntowego (dna koryta). Zaleca sie aby
rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podtoza gruntowego (dna koryta). Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do
jego zageszczania przez watowanie. Jakiekolwiek nieréwnosci powstate przy zageszczaniu
powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w sposéb zaakceptowany przez Przedstawiciela
Inwestora. Wilgotno$¢ gruntu podioza przy zgeszczaniu nie powinna réznic¢ sie od wilgotno$ci
optymalnej o wiecej niz 20% jej wartosci. Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze gruntowe
(dno koryta) ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do uktadania warstwy
ulepszonego podtoza nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia. Po osuszeniu
podtoza Przedstawiciel Inwestora oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy
wykona on sam na wtasny koszt.

5.4. Wymagania dotyczace zageszczenia koryta.

Minimalna warto$¢ wskaznika zageszczenia (Is) w dnie koryta powinna wynosi¢ [,=0,95.
6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badaniai pomiary wykonanego koryta.

6.1.1. Zageszczenie podioza.

Do odbioru zageszczenia podtoza gruntowego (dna koryta) Wykonawca przygotuje i przedstawi
tabelaryczne zestawienie wynikdw badan wskaznika zgeszczenia, wykonane na podstawie
biezacej kontroli zageszczenia. Zageszczenie nalezy bada¢ w 2 punktach na kazde 1000 m?2
podtoza. Badanie zageszczenia poprzez oznaczenie wskaznika zageszczenia Is nalezy wykonaé
zgodnie z normg BN-77/893112.

6.2. Cechy geometryczne.

6.2.1. Ro6wnos¢.

Nier6wnos¢ profilowanego i zageszczonego podioza gruntowego (dna koryta) nalezy mierzy¢
4 metrowq tatg co 20 metréw w kierunku podtuznym i poprzecznym. Nieréwnosci nie moga
przekroczy¢ 2 cm.
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6.2.2. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 2 lub 4 metrowej taty i poziomicy co 20 metréw.
Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja +0,5%.

6.2.3. Gtebokos$¢ koryta i rzedne dna.

Glebokos¢ koryta i rzedne dna nalezy sprawdza¢ co 20 m na krawedziach koryta. Réznice
pomiedzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

6.2.4. Uksztattowanie koryta.

Uksztattowanie koryta nalezy sprawdza¢ w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowych
punktach rozmieszczonych nie rzadziej niz co 20 m.

6.2.5. Zasady postepowania z odcinkami o niewtasciwych cechach geometrycznych.

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10 cm, wyrédwnanie i powtérne zageszczone.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg jest 1m2 wykonanego, wyprofilowanego i zageszczonego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w specyfikacji podlegaja zasadom odbioru robét zanikajacych. Wykonawca
zgtasza Przedstawicielowi Inwestora do odbioru zakonczony odcinek koryta (wyprofilowanego
i zageszczonego). Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej
kontroli robdét. W przypadku usterek Przedstawiciel Inwestora ustali zakres wykonania robot
poprawkowych, zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakos$¢ lub poleci powtdrzenie robét
wedtug zasad okreslonych w niniejszej specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania rob6t obejmuje :
- prace pomiarowe,
- odspojenie gruntu,
- zaladunek odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na wysypisko
wraz z utylizacji,
- profilowanie dna koryta,
- zageszczenie dna koryta,
- utrzymanie koryta.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/S-02201 - ,Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i okreslenia”
PN-88/B-04481 - ,Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu.”

BN75/8931-03 - ,Drogi samochodowe. Pobieranie prébek gruntéw do celéw drogowych
i lotniskowych”

BN-68/8931-04 - ,Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i tatg”
BN-77/8931-05 - ,0znaczenie wskaznika no$nosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych”
BN-77/8931-12 - ,Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu”.
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V. PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
1.  WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z realizacja prac wymienionych w czesci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.2.

1.2. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robdt zwigzanych z wykonaniem
podbudowy z kruszywa kamiennego, tamanego pod nawierzchnie drogi, chodnikow
i nawierzchni utwardzonej realizowanych w ramach inwestycji ,Budowa skweru rekreacyjno-
wypoczynkowego na terenie osiedla Brzezinka”. Roboty polega¢ beda na wbudowaniu
podbudowy z kruszywa kamiennego, tamanego,: 20 cm podbudowa z kruszywa kamiennego,
tamanego, 0/63.

2. MATERIALY

Materiatem do wykonania podbudéw powinno by¢ kruszywo kamienne uzyskane w wyniku
przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziaren zwiru
wiekszych od 8 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne, pozbawione zanieczyszczen obcych
i bez domieszek gliny.

2.1. Rodzaj stosowanych materiatéw.
Kruszywo niesortowane 0-63 mm o uziarnieniu ciggtym.
2.2.  Wymagania dla materiatow.

Krzywa uziarnienia powinna mie$cic sie w obszarze pomiedzy krzywymi granicznymi podanymi
w normie PN-91/B-06714/15.

2.3. Skladowanie materiatéw.

Jezeli kruszywo tamane przeznaczone do wykonania warstwy podbudowy nie bedzie
wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na teren Robot i zachodzi potrzeba jego okresowego
sktadania, to Wykonawca rob6t powinien je zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem
i zmieszaniem z innymi materiatami. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢ réwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

Przy mechanicznym wykonaniu rob6t Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym
sprzetem:

- spycharki lub uktadarki kruszywa do rozktadania materiatu,

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania,

- zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
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4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbywac¢ sie w sposéb przeciwdziatajacy jago zanieczyszczeniu
i rozsegregowaniu. Ruch pojazdéow po wyprofilowanym podiozu powinien by¢ tak
zorganizowany aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podtoza.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie
z Dokumentacja Projektowa. Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbudowy powinny
by¢ wczes$niej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez
Wykonawce.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowanag krzywa uziarnienia i optymalnej
wilgotnosci nalezy wytwarza¢ w mieszankach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie
jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci materiatu nie
dopuszcza sie wywarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania
w sposéb przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Rozktadanie mieszanki kruszywa.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej
ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Kazda warstwa
powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych
wysokosciowych.

5.4. Zageszczanie.

Natychmiast po konnicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa przystapi¢ do jej zageszczania
przez watowanie. Watowanie powinno postepowa¢ stopniowo od dolnej do gérnej krawedzi
podbudowy. Zageszczenie nalezy kontynuowac¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia [s21,0 wg
PN-S-06102 dla przyjetego poziomu wskaznika no$nos$ci wnes2100%.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnos$ci optymalnej,
okreslonej wedtug normowej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda II). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zostal osuszony przez mieszanie roztozonej warstwy
i napowietrzenie. Jezeli wilgotno$¢ materiatu jest nizsza od optymalnej, material w roztozonej
warstwie powinien by¢ zwilzony woda i réwnomiernie wymieszany. Wilgotno$¢ przy
zageszczaniu powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja -1%, +2%.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

W czasie Robét Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania kontrolne
oraz dostarczac ich wyniki.

6.1. Wymaganla dotyczace cech geometrycznych podbudowy.
Réwnos¢ podbudowy - nieréwnosci podbudowy nie powinny przekracza¢ 12 mm -
dla podbudowy zasadniczej.
- Spadki poprzeczne podbudowy - powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa
z tolerancjg * 0,5%.
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- Rzedne podbudowy - réznice pomiedzy rzednymi wykonanej podbudowy
i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

- Uksztattowanie osi podbudowy - 0§ podbudowy nie moze by¢ przesunieta
w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5 cm.

- Szerokos¢ podbudowy - nie moze rézni¢ sie od szerokos$ci projektowanej o wiecej
niz +10 cm, -5 cm.

- Grubos$¢ warstwy - bezposrednio przed odbiorem nalezy wykona¢ pomiary grubosci
warstwy co najmniej w 4 punktach. Dopuszczalne odchytki od projektowanej
grubosci podbudowy nie powinny przekraczaé¢ + 10%.

6.2. Wymagania dotyczace no$nosci i zageszczenia podbudowy wedtug obcigzen ptytowych.
Nalezy wykonaé¢ pomiary nos$nosci podbudowy z kruszywa, wedtug obcigzen ptytowych,
zgodnie z BN-64/8931-02. Obciazenia nalezy wykonac nie rzadziej niz raz na 1000 mz2, lub
wedlug zalecenn Przedstawiciela Inwestora. Zageszczenie warstwy stabilizowanej
mechanicznie nalezy uzna¢ za prawdziwe, gdy stosunek wtérnego modutu E; do
pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nie wiekszy od 2,2.

E,
—= < 22
Ey

przy czym wymagany wtérny modut odksztatcenia E2 = 150 MPa.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m2] warstwy podbudowy z kruszywa kamiennego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w Specyfikacji Technicznej podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.
Odbiér podbudowy powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych napraw wadliwie wykonanej podbudowy, bez hamowania postepu dalszych
robdt. Roboty poprawkowe lub zerwanie i wymiane wadliwie wykonanej warstwy na nowa,
Wykonawca wykona na wtasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest metr kwadratowy [m2] warstwy podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie. Cena jednostkowa dla wykonanej podbudowy obejmuje :

- prace pomiarowe,

- przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z recepta,

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

- dostarczenie mieszanki w miejsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki,

- zageszczenie,

- przeprowadzenie pomiar6w badan laboratoryjnych,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/B-01100 - ,Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat i okreslenia”
PN-76/B-06714/00 - ,Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia og6lne”

BN-84/6774-02 - ,Kruszywa kamienne tamane do nawierzchni drogowych”

BN-64/8933-02 - ,Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie”
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VI. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWE]
1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z realizacja prac wymienionych w czesci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.2.

1.2. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j :

- stanowiska - kostka betonowa wibroprasowana 6 <cm typ HOLLAND
(kolor szary + kontur - kolor grafit),
- chodniki - kostka betonowa wibroprasowana 6 <cm typ HOLLAND

(kolor szary + kontur - kolor grafit).

UWAGA :

DOBRANA W PROJEKCIE KOSTKA BETONOWA JEST PRZYKEADOWA. MOZNA
ZASTOSOWI-}('I KOSTKE ZAMIENNA POD WARUNKIEM ZACHOWANIA ROWNOWAZNYCH
PARAMETROW TECHNICZNYCH ORAZ DOBRANE] KOLORYSTYKI. NA KAZDE
ODSTEPSTWO OD PROJEKTU NALEZY UZYSKAC ZGODE PROJEKTANTA I INWESTORA.
Przedstawione w dokumentacji projektowej wskazania dotyczqce producenta i typu
dobranej kostki nalezy traktowaé jako przyktadowe, ze wzgledu na zasady Prawo
Zamoéwien Publicznych.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace betonowej kostki brukowe;j.

2.1.1. Aprobata techniczna.

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej jest posiadanie aprobaty
techniczne;j.

2.1.2. Wyglad zewnetrzny.

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkéw. Powierzchnia gérna
kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek réwne i proste, wkle$niecia nie
powinny przekracza¢ 2mm dla kostek o grubosci < 80 mm oraz 3 mm dla kostek o grubosci
>80 mm.

2.1.3. Ksztatt i wymiary.

Produkowane sa kostki o standardowych wymiarach do grubos$ci 80 mm - do nawierzchni dla
ruchu samochodowego. Tolerancje wymiarowe wynosza + 3 mm dla dtugosci i szerokosci kostki
oraz = 5 mm dla grubosci kostki.

2.1.4. Wytrzymato$¢ na $cinanie.

Wytrzymato$¢ na $cieranie po 28 dniach (Srednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza niz
60 MPa. Dopuszczalna najnizsza wytrzymatos¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz
50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).
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2.1.5. Nasigkliwos¢.

Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiadaé wymaganiom normy PN-B-06250
i wynosi¢ nie wiecej niz 5%.

2.1.6. Odpornos¢ na dziatanie mrozu.

Odpornos¢ kostki betonowej na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z wymaganiami
PN-B-06250. Odpornos¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania prébek jest
wystarczajaca, jezeli:
- prébka nie wykazata peknie¢,
- strata masy nie przekracza 5%,
- obnizenie wytrzymatosci na $cinanie w stosunku do wytrzymatosci prébek nie
zamrazanych nie jest wieksze niz 20%.

2.1.7. Scieralno$¢.

Scieralnos$¢ kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna
wynosi¢ nie wiecej niz 4 mm.

3. SPRZET DO WYKONANIA NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWE]

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje sie recznie. Jesli powierzchnie sa
duze, a kostki brukowe majg jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenia
uktadajace. Do zageszczania nawierzchni stosuje sie wibratory ptytowe z ostona z tworzywa
sztucznego. Do wyréwnywania podsypki z piasku mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na
rolkach, prowadzone liniami na szynie lub kraweznikach.

4. TRANSPORT

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszony stanie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Podbudowa.

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utozenie nawierzchni z kostki brukowej
powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa.

5.2. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych.

Kostke uktada sie na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposdb, aby szczeliny miedzy
kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej
niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania podsypka ulega zageszczeniu. Po utozeniu
kostki, szczeliny nalezy wypeini¢ piaskiem, a nastepnie zamie$¢ powierzchnie utozonych kostek
przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.
Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje sie wibratory ptytowe z ostonag
z tworzywa sztucznego dla ochrony powierzchni kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka
i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek. Do zageszczenie nawierzchni z betonowych
kostek brukowych nie wolno uzywa¢ walca. Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupei¢ szczeliny
piaskiem i zamie$¢ nawierzchnie.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek
brukowych posiada wymagany atest wyrobu. Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca
powinien zada¢ od producenta wynikéw biezacych badan wyrobu na $ciskanie.

6.2. Badania w czasie robot.

6.2.1. Badanie podtoza, podbudowy i podsypki.

Sprawdzenie podtoza, podbudowy oraz podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow
poprzecznych i podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa.

6.2.2. Sprawdzenie wykonania nawierzchni.

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na
stwierdzeniu zgodno$ci z dokumentacjg projektowa oraz wymaganiami :

- sprawdzenie i pomierzenie spoin,

- sprawdzenie prawidtowosci ubijania,

- sprawdzenie prawidtowos$ci wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyjety desen i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.

= Nieréwnos$ci podtuzne nawierzchni - mierzone tata lub planografem zgodnie z norma
BN-8931-04 nie powinny przekraczac 0,8 cm

» Spadki poprzeczne nawierzchni - powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancja = 0,5 %.

» Niweleta nawierzchni - Réznica pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi
projektowanymi nie powinna przekraczac + 1 cm.

= Szeroko$¢ nawierzchni - nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz
5 cm.

»  Grubos$¢ podsypki - dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie
powinny przekraczac + 1 cm.

= (Czestotliwo$¢ pomiaré6w - zaleca sie, aby pomiary cech geometrycznych byty
przeprowadzane nie rzadziej niz 2 razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach
charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie
poleci Przedstawiciel Inwestora.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m2] wykonanej nawierzchni z betonowej kostki
brukowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0goblne zasady odbioru robét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem wyznaczonych tolerancji daty wyniki pozytywne.
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8.2. 0dbiér robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja :
- przygotowanie podtoza,
- wykonanie podbudowy,
- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej betonowej, ktéra
obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podtoza,

- dostarczenie materialow,

- wykonanie podsypki,

- ulozenie i ubicie kostki,

- wypetnienie spoin,

- przeprowadzenie badan i pomiaré6w wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04111 - ,Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralnosci na tarczy Boehmego”

PN-B-06250 -, Beton zwykty”

PN-B-06712 - ,Kruszywa mineralne do betonu zwyktego”

PN-B-19701 - ,,Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci”
PN-B-32250 - ,Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw”

BN-6775-03/04 - ,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza”

BN-8931-01 - ,Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego”

BN-8931-04 - ,Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg”

VII. OBRZEZA BETONOWE
1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z realizacja prac wymienionych w czesci WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.2.

1.2. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza robdét zwiazanych
z wykonaniem utozenia obrzezy betonowych jako ogranicznikéw nawierzchni chodnikéw
i stanowisk realizowanych w ramach inwestycji : ,Budowa skweru rekreacyjno-
wypoczynkowego na terenie osiedla Brzezinka”.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaj stosowanych materiatow :
- obrzeza betonowe 8 x 30 cm,
- piasek,
- zaprawa cementowo-piaskowa w stosunku 1:2.
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2.2.  Wymagania dla materiatow.

Wymagania dla materiatéw stosowanych wedtug zasad niniejszej Specyfikacji Technicznej
winny speinia¢ wymagania nizej wymienionych norm :

* obrzeza - BN-80/B-6775-03/04
= piasek-PN-69/67211PN-79/B-12001

= cement portlandzki 25 - PN-88/B-30000
= woda - PN-88/B-32250

3. SPRZET

Roboty zwigzane z wykonaniem podsypki i ustawieniem obrzezy wykonuje sie recznie. Do
przygotowania podsypki i zaprawy stosuje sie mieszarke.

4. TRANSPORT

Do transportu materialu moga by¢ uzyte dowolne $rodki transportu zaakceptowane przez
Przedstawiciela Inwestora robot.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Przedstawicielowi Inwestora do akceptacji projekt organizacji
i harmonogram rob6t uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane prace.

5.1. Zakres wykonywanych robot.

Ustawienie obrzezy betonowych na podsypce grubosci 5 cm z piasku $rednio lub
gruboziarnistego z obsypaniem zewnetrznej $ciany gruntem miejscowym wraz z jego ubiciem.
Niweleta powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa. Spoiny o szerokosci nie
przekraczajacej 1 cm wypetnié zaprawa cementowo-piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny wypetnié¢
na peina gtebokos¢.

5.2.  Wymagania do wykonania robot.

» Podsypka - Wymiary podsypki powinny by¢ zgodne z projektem. Tolerancja wymiaréw
moze wynosi¢ dla wysokosci #10% wysokosci projektowej, a dla szeroko$ci +20%
szerokosci projektowe;j.

» Obrzeza - dopuszczalne odchylenie profilu podtuznego obrzezy to *1cm, natomiast
dopuszczalne odchylenie od projektowanego kierunku to +1cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakos$ci robdt polega na sprawdzeniu czy materiaty uzyte speiniaja wymagania
wymienione w pkt. 2.2., oraz czy wykonane roboty spetniajg wymagania wymienione w pkt. 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg jest metr [m] ustawionego obrzeza.

8. ODBIOR ROBOT

Ustalenie jako$ci materiatdw dokonuje sie przez pelne sprawdzenie wynikéw badan
laboratoryjnych uzytych materiatow.
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8.1. 0dbiér podsypki.

Odbioru podsypki jako robot zanikajacych dokonuje sie przed ustawieniem obrzezy. Badania
nalezy przeprowadzi¢ na kazde 100 m gotowej podsypki lub wg zalecen Przedstawiciela
Inwestora. Rodzaje badan przy odbiorze :

Zgodno$¢ profilu podtuznego gérnej krawedzi podsypki z Dokumentacja Projektowa.
Jako dopuszczalne przyjmuje sie odchylenia *+1 cm na kazde 100 m gotowej
podsypki.

Wysoko$¢ (grubos¢) podsypki nalezy sprawdzi¢ w dwéch dowolnie wybranych
punktach na kazde 100m tawy lub wg zalecen Przedstawiciela Inwestora.

Réwnos¢ gornej powierzchni podsypki sprawdza sie przez przytozenie w dwdch
dowolnych punktach, na kazde 100m podsypki, 3-metrowej taty brukarskie;j.
Przeswit pomiedzy goérna powierzchnia podsypki i przytozona tata nie moze
przekraczac 1 cm.

8.2. 0dbiér obrzezy.

Rodzaje wykonywanych badan:

Odchylenia obrzezy w planie od linii projektowej - dopuszczalne odchylenia to
+1 cm na kazde 100m ustawionych obrzezy,

Odchylenia niwelety goérnej ptaszczyzny obrzeza od niwelety projektowej -
dopuszczalne odchylenie to 1 cm na kazde 100 m ustawionych obrzezy,

Réwnos¢ goérnej powierzchni obrzeza - sprawdza sie przez przytozenie w dwdéch
dowolnych punktach, na kazde 100 m obrzezy, 3-metrowejtaty brukarskiej. Przeswit
pomiedzy gérng powierzchnig podsypki i przytozong tatg nie moze przekracza¢ 1cm.
Doktadno$¢ wypetnienia spoin - bada sie na kazdych 10 m ustawionego obrzeza.
Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie na petng gtebokosc¢.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest metr [m] ustawionych obrzezy. Cena obejmuje :

10.

roboty wytyczeniowe,

dostawe materiatow,

wykonanie podsypki,

ustawienie obrzeza z wypelnieniem spoin i obsypka,
wykonanie pomiaréw kontrolnych.

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-80/6775-03/01 - ,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspo6lne wymagania i badania”

PN-80/6775-03/04 - ,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe”

PN-88/B-30000 - ,Cement portlandzki”

PN-88/B-32250 - ,Woda do betonéw i zapraw”

PN-B-11113 -, Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek”
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VIII. BEZPIECZNA NAWIERZCHNIA EPDM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z realizacja prac wymienionych w czesci WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.2.

1.2. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza robodt zwigzanych
z wykonaniem utozenia bezpiecznej nawierzchni EPDM realizowanych w ramach inwestycji :
»,Budowa skweru rekreacyjno-wypoczynkowego na terenie osiedla Brzezinka”.

2. MATERIALY
Do celéw projektowych wykorzystano nawierzchnie segmentowe wykonane z granulatu

gumowego EPDM o zréznicowanej grubosci - odpowiedniej dla maksymalnej, swobodnej
wysokosci upadku z urzadzen i spetniajagcej norme EN-1177:2008.

Nawierzchnie gumowa EPDM w postaci ptytek nalezy uktada¢ na podbudowie z kruszywa
utwardzonego, stabilizowanego mechanicznie. W celu utatwienia sptywu wdéd opadowych
nalezy zastosowac na nawierzchni spadek 1,0%. W przypadku wystepowania pod projektowana
nawierzchnig gruntéw gliniastych nalezy dodatkowo zastosowa¢ warstwe odsaczajaca.
Catkowita powierzchnia nawierzchni bezpiecznej EPDM wynosi : 640 m2. Przedstawione w
dokumentacji projektowej wskazania dotyczqgce producenta i typu dobranej
nawierzchni bezpiecznej EPDM nalezy traktowac jako przyktadowe, ze wzgledu na
zasady Prawo Zaméwien Publicznych.

Rodzaj stosowanych materiatow :
- nawierzchnia z ptyt EPDM 40 o wymiarach 50x50 cm tgczonych kotkami,
- nawierzchnia z ptyt EPDM 70 o wymiarach 50x50 cm tgczonych kotkami,
- kruszywo wg specyfikacji producenta nawierzchni EPDM
- piasek.

3. SPRZET

Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni z pityt EPDM wykonuje sie recznie. Do
przygotowania podsypki i zaprawy stosuje sie mieszarke.
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4. TRANSPORT

Do transportu materialu moga by¢ uzyte dowolne $rodki transportu zaakceptowane przez
Przedstawiciela Inwestora robot.

5. WYKONANIE ROBOT - MONTAZ

Wykonawca przedstawi Przedstawicielowi Inwestora do akceptacji projekt organizacji
i harmonogram rob6t uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane prace.

Plyty amortyzujace montowane moga by¢ na podtozu betonowym lub asfaltowym, warstwie
ubitego ttucznia lub zwiru lub na specjalnej plastikowej kratce stabilizujacej grunt, ktdéra
wypeknia sie Zzwirem lub posp6tka. Woda deszczowa moze swobodnie przedostawac sie przez
porowata strukture plyty. Tak przygotowana podbudowa eliminuje potrzeby instalowania
kosztownych systemoéw drenazowych lub kanalizacyjnych na powierzchni gruntu.

WARUNKI POPRAWNEGO MONTAZU

1. Nawierzchnie z ptyt gumowych nalezy utozy¢ na podbudowie z kruszyw lub betonie.

2. Ze wzgledu na wtasciwosci materiatu, z jakiego wykonane sa maty oraz ze wzgledu na
sposéb montazu nawierzchni na betonie lub podbudowie z kruszyw niepowigzanych ze
soba w sposob trwaty, dopuszczalne sa nier6wno$ci w poziomie pomiedzy
poszczegbélnymi matami dochodzace do kilku mm oraz nieréwnosci na ptaszczyznie
podbudowy nieprzekraczajace 5-mm na odcinku o di. 2, m. Pochylenie powierzchni
min.0, 5%.W przypadku podtoza utwardzanego w miejscach uniemozliwiajacych
wyroéwnanie zageszczarka nalezy dazy¢ do takiego utozenia ptyt przy pomocy recznego
zageszczenia gruntu, aby na potaczeniach ptyt r6znica wysokosci pomiedzy krawedziami
nie przekraczata 5 mm z uwagi na mozliwos$¢ potkniecia.

3. Plyty nie powinny by¢ uktadane w temperaturze powyzej 25 °C i ponizej 5°C.
4. Plyty nalezy przechowywacé na paletach i chroni¢ przed deszczem i storicem.
5. Sktadowanie plyt na dluzszy okres czasu jest mozliwe tylko w pomieszczeniach

zamknietych, niezawilgoconych, oraz na paletach po zdjeciu folii opakowaniowej w celu
zapewnienia przeplywu powietrza. Zbyt dtugi czas magazynowania moze spowodowacé
odbarwienia na powierzchniach styku ptyt utozonych na paletach.

6. Nie nalezy stosowa¢ twardych narzedzi do oczyszczania powierzchni, poniewaz moga
one spowodowac¢ mechaniczne uszkodzenia materiatu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakos$ci robdt polega na sprawdzeniu jakos$ci dostarczonych materiatéw, spoin, jakosci
powtok oraz jakosci wykonania wszystkich prac montazowych.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie polegat na wyliczeniu w sztukach zamontowanych ptyt EPDM oraz zakresu
pozostatych robét i zastosowanych materiatdbw - zgodnie z zestawieniem w kosztorysie
ofertowym.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioér koncowy robét polegat bedzie na komisyjnym sprawdzeniu zakresu wykonanych robét
zgodnie z projektem, oferta, specyfikacja techniczna oraz oceng wizualng wykonanych prac.
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Podstawga do odbioru robét beda przedstawione $wiadectwa jako$ci materiatéw oraz
certyfikaty.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest catkowite wykonanie robot okreslonych w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie obowigzuje.
IX.  MALA ARCHITEKTURA

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z realizacja elementéw matej architektury dla Inwestycji : ,Budowa skweru
rekreacyjno-wypoczynkowego na terenie osiedla Brzezinka”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;j.

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robo6t okreslonych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacje Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem poszczegdélnych elementéw matej architektury dla poszczegdlnych etapow
Inwestycji :

1. ETAP I - urzadzenia sitowni - 5 stanowisk w FAZIE [ oraz 4 stanowiska w FAZIE Il wraz z
elementami matej architektury,

2. ETAP II - ogrodzony plac zabaw dla dzieci wg specyfikacji projektu, zjazd linowy oraz
pozostate elementy matej architektury

3. ETAP Il - budowa skweru rekreacyjno-wypoczynkowego wraz z urzadzeniami
rekreacyjnymi, oSwietleniem oraz pozostalymi elementami matej architektury.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i przechowywania podano w cze$ci

WYMAGANIA OGOLNE pkt. 2. Wykonawca przedstawi przedstawicielowi Inwestora wszystkie
aprobaty techniczne dostarczonych materiatow.
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3. URZADZENIA MALE] ARCHITEKTURY DLA POSZCZEGOLNYCH ETAPOW

Urzadzenia zewnetrznej silowni - ETAP 1.

Specyfikacja urzadzen i matej architektury dla I fazy inwestycji.

STANOWISKO 1 - PODCIAGACZ / WYPYCHACZ (KOLOR : NIEBIESKI-ACTIVE BLUE)

k}\,

=%

P— =
V= /g
e

o

STANOWISKO 2 - PRASA NOZNA / WIOSLARZ (KOLOR : NIEBIESKI-ACTIVE BLUE)

7 BOpws

STANOWISKO 3 - ORBITREK / WAHADLO (KOLOR : NIEBIESKI-ACTIVE BLUE)

V=/2/5% ool

e
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STANOWISKO 4 - BIEGACZ / TWISTER (KOLOR : NIEBIESKI-ACTIVE BLUE)

STANOWISKO 5 - EAWKA DO BRZUSZKOW / DRABINKA Z PODCIAGANIEM
(KOLOR : NIEBIESKI-ACTIVE BLUE)

Ve (/T i

TABLICA - REGULAMIN - 1 SZT.
Producent : Bodys Sp. Z 0.0., 04-832 Warszawa, ul. Patriotéw 174
Wymiary :

- wysoko$¢: 2010 mm

- szeroko$¢: 60,3 mm

- dtugos¢: 560 mm

Materiat :
- konstrukcja no$na ze stalowych rur galwanizowanych,
o przekroju min. 110 mm i o grubosci $cianki min. 3 mm.
- Konstrukcja dwustronna - pozwala na umieszczenie
tablic z dwéch stron
- Powtoka zewnetrzna - farby proszkowe poliestrowe.

Kolorystyka : NIEBIESKI - ACTIVE BLUE

Montaz : wolnostojace z mozliwos$cia zakotwiczenia
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EAWKA BEZ OPARCIA BRNO 001317 - 3 SZT.

Producent : KOMSERWIS Sp. Z o.0., 32-540
Trzebinia, ul. Wyspianskiego 7

Wymiary :
- wysokos$¢ : 45 cm
- szeroko$¢: 39 cm
- dtugos¢ : 205 cm
- waga tawki : 120 kg

Materiat :

- siedzisko : drewno iglaste lakierowane

- podstawa : beton piaskowy lub malowany
Kolorystyka :

- siedzisko i oparcie : orzech,

- podstawa : grafit,
Montaz : montaz przez zabetonowanie elementéw kotwiacych.

KOSZ NA SMIECI BRNO 003331 - 2 SZT.

Kosz na $mieci (nr. kat. 003331) - 2 sztuki
Producent : KOMSERWIS Sp. Z o.0., 32-540
Trzebinia, ul. Wyspianskiego 7

Wymiary :
- wysokos¢ : 80 cm
- szerokos$c¢ : 45 cm
- dtugosé¢ : 45 cm
- pojemnos¢: 701
- waga ok.: 158 kg

Materiat :
- obudowa : beton odlewniczy piaskowany lub malowany
- pojemnik z popielniczka : stal ocynkowana

Kolorystyka : szary,
Montaz : wolnostojace z mozliwoscig zakotwiczenia
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STOJAK ROWEROWY ETA 008243 (6 SZT.)

STOJAK ROWEROWY Eta
(nr. kat. 008243) - 6 sztuk

Producent : KOMSERWIS Sp. Z o.0,,
32-540 Trzebinia, ul. Wyspianskiego 7

Wymiary :
- wysokos¢ : 80 cm
- szeroko$¢: 6 cm
- dtugos¢: 100 cm
- waga : ok. 9 kg
- ilos¢ miejsc: 2

Materiat : stal lakierowana
Montaz : stojak montowany jest przez zabetonowanie elementéw kotwigcych
Specyfikacja urzadzen i matej architektury dla II fazy inwestycji.

STANOWISKO 6 - NARCIARZ / MOTYL (KOLOR : NIEBIESKI-ACTIVE BLUE)

STANOWISKO 7 - ROWER KLASYCZNY / JEZDZIEC
(KOLOR : NIEBIESKI-ACTIVE BLUE)

Y=/ %/ 8% o
(X
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STANOWISKO 8 - PROSTOWNIK PLECOW / STEPPER
(KOLOR : NIEBIESKI-ACTIVE BLUE)

STANOWISKO 9 - RORECZE JEDNOSTRONNE / MALE KOLA TAI-CHI
(KOLOR : NIEBIESKI-ACTIVE BLUE)

EAWKA BEZ OPARCIA BRNO 001317 - 2 SZT.

Producent : KOMSERWIS Sp. Z o.0., 32-540

Trzebinia, ul. Wyspianskiego 7

Wymiary :
- wysokos¢ : 45 cm
- szeroko$¢ : 39 cm
- dtugos¢ : 205 cm
- waga tawki : 120 kg

Materiat :

- siedzisko : drewno iglaste lakierowane

- podstawa : beton piaskowy lub malowany
Kolorystyka :

- siedzisko i oparcie : orzech,

- podstawa : grafit,
Montaz : montaz przez zabetonowanie elementéw kotwiacych.
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KOSZ NA SMIECI BRNO 003331 - 1 SZT.

Kosz na $mieci (nr. kat. 003331) - 2 sztuki
Producent : KOMSERWIS Sp. Z o.0., 32-540
Trzebinia, ul. Wyspianskiego 7

Wymiary :
- wysokos$¢ : 80 cm
- szeroko$c¢ : 45 cm
- dtugosé¢ : 45 cm
- pojemnos$é: 701
- waga ok.: 158 kg

Materiat :
- obudowa : beton odlewniczy piaskowany lub malowany
- pojemnik z popielniczka : stal ocynkowana

Kolorystyka : szary,
Montaz : wolnostojace z mozliwoscig zakotwiczenia

Urzadzenia zabawowe placu zabaw dla dzieci - ETAP 11

W drugim etapie inwestycji zostanie wykonany plac zabaw dla dzieci o tacznej
powierzchni 617 m? oraz zjazd linowy (tyrolka) o powierzchni 168 m2. Plac zabaw
zostal wyposazony w elementy sprzetu rekreacyjnego pozwalajace na prowadzenie
z dzie¢mi roznego typu aktywnoSci fizycznej takich jak: wspinanie, przeskoki,
pokonywanie przeszkdd oraz szeroko rozumiany rozwoj ruchowy. Zastosowany sprzet
rekreacyjny posiada wszystkie stosowne certyfikaty zgodne z Polskim Normami
(PN-EN 1176-1:2009) oraz z warunkami bezpieczenstwa okreslonymi w przepisach
w sprawie bezpieczenstwa i higieny w publicznych i niepublicznych  szkotach
i placowkach. Do celéow projektowych wykorzystano urzadzenia firmy BUGLO z
Koszalina.

Certyfikacja Proces produkcyjny w BUGLO
Certyfikacja w BUGLO to proces ciggty.
Nieustannie poddajemy nasze wyroby badaniom, aby zapewni¢

Safety 5 objety jest nadzorem
Regular ek TUV Rheinland Polska.
klientom produkt bezpieczny, frwaty i atrakcyjnie wygladajacy PdeU_Ctlon b
przez wiele lat. | ® Surveillance ot
TUVRheinland - bl

Produkty BUGLO posiadajq certyfikaty zgodnosci z europejskimi
normami wydane przez TUV Rheinland Polska.

www.tuv.com
ID 0000033275
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ZESTAW ZABAWOWY BUGLO 1012 - seria ACTIVE
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HUSTAWKA PODWOJNA - BUGLO 3024 (2 szt.)

V\f
|

KARUZELA - BUGLO 4002

BUJAK SAMOCHOD - BUGLO 5016
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BUJAK PANDA - BUGLO 5004

HUSTAWKA NA SREZYNIE - BUGLO 5030

PIASKOWNICA MODULOWA - SZESCIOKATNA BETONOWA - MULLER 650
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ZJAZD LINOWY (TYROLKA) - BUGLO 4040

TABLICA - REGULAMIN - 2 SZT.
Producent : Bodys Sp. Z 0.0., 04-832 Warszawa, ul. Patriotéw 174

Wymiary :
- wysoko$¢: 2010 mm
- szeroko$¢: 60,3 mm
- dtugos¢: 560 mm
Materiat :
- konstrukcja no$na ze stalowych rur galwanizowanych, o przekroju min. 110 mm
i o grubosci Scianki min. 3 mm.
- Konstrukcja dwustronna - pozwala na umieszczenie tablic z dwdch stron
- Powtloka zewnetrzna - farby proszkowe poliestrowe.
Kolorystyka : NIEBIESKI - ACTIVE BLUE

Montaz : wolnostojace z mozliwos$cig zakotwiczenia

RK STUDIO Katarzyna Roston , Knurowska 25, 44-141 Gliwice



36

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

LAWKA Z OPARCIEM BRNO 001316 - 6 SZT.
Producent : KOMSERWIS Sp. Z 0.0., 32-540 Trzebinia, ul. Wyspianskiego 7

Wymiary :
- wysoko$¢: 80 cm
- szeroko$¢: 55 cm
- dtugos¢: 205 cm
- wagatawki: 130 kg

Materiat :

- siedzisko : drewno iglaste lakierowane

- podstawa : beton piaskowy lub malowany
Kolorystyka :

- siedzisko i oparcie : orzech,

- podstawa : grafit,
Montaz : montaz przez zabetonowanie elementéw kotwiacych.

KOSZ NA SMIECI BRNO 003331 - 4 SZT.

Kosz na $mieci (nr. kat. 003331) - 2 sztuki
Producent : KOMSERWIS Sp. Z 0.0., 32-540
Trzebinia, ul. Wyspianskiego 7

Wymiary :
- wysokos¢ : 80 cm
- szerokos$c¢ : 45 cm
- dtugosé¢ : 45 cm
- pojemnos¢: 701
- waga ok.: 158 kg
Materiat :

- obudowa : beton odlewniczy piaskowany lub malowany
- pojemnik z popielniczks : stal ocynkowana

Kolorystyka : szary,
Montaz : wolnostojace z mozliwos$ciag zakotwiczenia

OGRODZENIE PLACU ZABAW - TYP FORTE - POMEX

Producent : POMEX Sp. z 0.0., 44-207 Rybnik, ul. Lipowa 22

Na system FORTE sktadajg sie stupki ze stalowych profili zimnogietychi spawane maty
(przesta). Panele wypetniajace wykonane s3 jako maty spawane z pretéw pionowych
o $rednicy 6mm i poziomych zimnogietych ceownikéw o wymiarach 20x9x2 mm. Prety pionowe
przewleczone przez otwory w ceownikach sg na kazdym przecieciu spawane. Powstate tak
oczko ma wymiary na przyktad 50x200 mm. Szeroko$¢ mat wynosi 2470 mm. Stupki ustawione
sa co 2480 mm. Moga by¢ zakonczone stopa przytwierdzajaca stupek do fundamentu. Stupki do
osadzenia w fundamencie sg przedtuzane o minimum 600 mm. Panele przykrecane s3 do
stupkéw nierdzewnymi S$rubami i doci$niete listwa maskujaca. Stupki zakonczone s3a
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plastikowymi lub metalowymi daszkami. W sktad ogrodzenia wchodza rowniez trzy furtki z
samozamykaczem pozwalajace na wejscie z trzech réznych stron placu.

Urzadzenia oraz elementy matej architektury dla skweru
rekreacyjno-wypoczynkowego - ETAP III

W ostatnim etapie inwestycji zaprojektowano skwer rekreacyjno-wypoczynkowy dla
okolicznych mieszkancow. Urzadzenia zostaly rozmieszczone w taki sposob aby

zapewni¢ pelne bezpieczenstwo korzystajacym. Do celéw projektowych wykorzystano
urzadzenia firmy Miiller Jelcz-Laskowice Sp. z o.0.

BETONOWY STOL DO GRY W SZACHY (MULLER 5100) - 1 SZT.
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BETONOWY STOL DO GRY W SZACHY I CHINCZYKA (MULLER 5104) - 1 SZT.

BETONOWY STOL DO GRY W PING-PONGA (MULLER 3200) - 1 SZT.

BETONOWY STOL DO GRY W PILKARZYKI (MULLER 3200) - 1 SZT.
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EAWKA Z OPARCIEM BRNO 001316 - 10 SZT.

Producent : KOMSERWIS Sp. Z o.0., 32-540
Trzebinia, ul. Wyspianskiego 7

Wymiary :
- wysoko$¢: 80 cm
- szeroko$¢: 55 cm
- dtugos¢: 205 cm
- wagatawki: 130 kg

Materiat :

- siedzisko : drewno iglaste lakierowane

- podstawa : beton piaskowy lub malowany
Kolorystyka :

- siedzisko i oparcie : orzech,

- podstawa : grafit,
Montaz : montaz przez zabetonowanie elementéw kotwiacych.

KOSZ NA SMIECI BRNO 003331 - 3 SZT.

Kosz na $mieci (nr. kat. 003331) - 2 sztuki
Producent : KOMSERWIS Sp. Z o.0., 32-540
Trzebinia, ul. Wyspianskiego 7

Wymiary :
- wysokos¢ : 80 cm
- szerokos$c¢ : 45 cm
- dtugosé¢ : 45 cm
- pojemnos¢: 701
- waga ok.: 158 kg
Materiat :

- obudowa : beton odlewniczy piaskowany lub malowany
- pojemnik z popielniczka : stal ocynkowana

Kolorystyka : szary,

Montaz : wolnostojace z mozliwos$cig zakotwiczenia
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DOSWIETLENIE - 13 SZT.

Instalacja wewnetrzna na terenie (dziatce) Inwestora - doswietlenie terenu w osobnym
opracowaniu.

Producent : PROMAR s.j.

44-210 Rybnik, ul. Gruntowa 114

Typ: Latarnia 201D 4mmoprawa 875 40W led

7

4500

~4970

4. SPRZET
Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykaza¢ sie mozliwo$cia korzystania
z nastepujacego sprzetu :

- betoniarek do wytwarzania zapraw,

- przewoznych zbiornikéw na wode,

- $rodkow transportu,

- zageszczarki do gruntu,

- sprzetu do montazu tawek, tablic informacyjnych, stojakow rowerowych itd.

5. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ,WYMAGANIA OGOLNE” pkt. 4. Lawki, kosze
na $mieci, stojaki rowerowe, tablice informacyjne, urzadzenia sitowni, placu zabaw dla dzieci
nalezy przewozi¢ transportem z zabezpieczeniem ‘tadunku przed uszkodzeniami
mechanicznymi.
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6. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robdét.
Ogélne zasady wykonania robét podano w ,WYMAGANIA OGOLNE” pkt. 5.
MONTAZ URZADZEN

Montaz urzadzen oraz matej architektury, fundamentowanie oraz podbudowa wg technologii
producenta. Karty techniczne urzadzen w zataczeniu projektu.

UWAGA :

Przedstawione w dokumentacji projektowej wskazania dotyczqce producenta i typu
dobranych urzqdzen oraz elementow matej architektury nalezy traktowaé jako
przyktadowe, ze wzgledu na zasady Prawo Zaméwien Publicznych.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

a. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét.

Ogélne zasady kontroli jako$ci robét podano w ,,WYMAGANIA OGOLNE” pkt. 6.

b. Kontrola wykonania montazu.

Materiaty przeznaczone do wbudowania, pomimo posiadania odpowiednich atestéw, powinny
przed wbudowaniem uzyska¢ akceptacje Inspektora. Akceptacja ta polega na wizualnej ocenie
stanu materiatéw, oraz udokumentowaniu jej wpisem do dziennika Robét.

8.  OBMIARROBOT

a. Ogdlne zasady obmiaru robét.

Ogélne zasady obmiaru podano w ,WYMAGANIA OGOLNE” pkt. 7.

b. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa urzadzen matej architektury jest metr [m]. Obmiar polega na okresleniu
rzeczywistej ilosci wbudowanego urzadzenia.

9.  ODBIORROBOT

Ogéblne zasady odbioru robét podano w ,WYMAGANIA OGOLNE” pkt. 8. Roboty uznaje sie za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczng i wymaganiami
Przedstawiciela Inwestora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty
wyniki pozytywne.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

a. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci.

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoéci podano w ,WYMAGANIA OGOLNE” pkt. 9.
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b. Cena jednostek obmiarowych.
Cena 1 szt. ustawienia elementéw matej architektury :

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

wykopanie dotéw pod stupki,

dostarczenie na miejsce wbudowania tawek, koszy na $mieci, stojakéw pod
urzadzenia sitowni, stojakéw na rowery i tablic informacyjnych oraz materiatow
pomocniczych,

dostarczenie na miejsce i montaz elementéw placu zabaw dla dzieci, oraz
ogrodzenia,

dostarczenie na plac Roboét sktadnikéw oraz przygotowanie masy betonowej
w przypadkach jej uzycia,

zainstalowanie urzadzen matej architektury w sposéb zapewniajacy stabilnosé
i bezpieczenstwo urzadzen,

doprowadzenie terenu wokét wykonanych urzadzen do stanu przewidzianego
w dokumentacji projektowej lub wedtug zalecen przedstawiciela Inwestora.

X. NASADZENIA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z realizacja prac wymienionych w czesci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.2.

1.2.

Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem nasadzenia krzew6w zwigzanych z inwestycja ,Budowa skweru
rekreacyjno-wypoczynkowego na terenie osiedla Brzezinka”.

1.3.

Okreslenia podstawowe

1.3.1 Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wtasciwosci zapewniajace roslinom
prawidtowy rozwdj.

1.3.2. Materiat roslinny - sadzonki krzewoéw

1.3.3. Bryta korzeniowa - uformowana przez szkétkowanie bryta ziemi z przerastajacymi ja
korzeniami rosliny.

1.3.4. Forma naturalna - forma krzewu do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami
wzrostu

1.3.5 Forma krzewiasta - forma wtasciwa dla krzew6éw utworzona w szkétce przez
niskie przyciecie przewodnika celem uzyskania wielopedowato$ci

1.3.6 Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
Polskimi Normami
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1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Roboty maja by¢ przeprowadzone zgodnie ze sztuka i przepisami prawa polskiego

1.5. Materiat roslinny sadzeniowy
Materiat roslinny powinien by¢ zgodny z norma PN-R-67023 i PN-R-67022, wtasciwie
oznaczony, tzn. musi mie¢ etykiety, na ktérych podana jest wtasciwa nazwa tacinska, forma,
wybdr, wysoko$¢ pnia, numer normy. Materiat roslinny powinien by¢ prawidtowo uformowany
z zachowaniem pokroju charakterystycznego dla gatunku i odmiany oraz posiada¢ nastepujace
cechy:

KRZEWY:

- powinny posiadaé przynajmniej 3-5 prawidtowo wyksztatconych pedéw, gtéwnie
z typowymi dla gatunku rozgatezieniami,

- wysoko$¢ krzewdéw 60 - 70 cm,

- bryta korzeniowa powinna by¢ prawidtowo uformowana i nie uszkodzona.

Wady nie dopuszczalne :

silne uszkodzenia mechaniczne drzew i krzewow,

- odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,

- $lady zerowania szkodnikow,

- oznaki chorobowe,

- zwiedniete i pomarszczone kory na korzeniach i cze$ciach naziemnych,
- martwice i pekniecia korony,

- uszkodzenie lub przesuszenie bryly korzeniowej,

- zte zro$niecie odmiany szczepionej z podktadka,

Do czasu wysadzenia ro$lin powinny by¢ ocienione, ostoniete od wiatru i zabezpieczone przed
wyschnieciem

3. Sprzet

Wykonaweca przystepujacy do wykonania robét powinien wykazac sie mozliwos$cia
korzystania z:

- drobnego sprzetu do robét ziemnych,

- sprzetu do pielegnacji krzewdw,

- szpadli.

4. Transport
4.1 Transport materiatdw do wykonania nasadzen.

Transport materiatu moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi ani tez nie
pogorszy jako$ci transportowanych materiatow.

W czasie transportu krzewy musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryty
korzeniowej i pedéw. Materiat roslinny z bryta korzeniowa musi mie¢ opakowane bryty
korzeniowe lub by¢ w pojemnikach. Materiat ro$linny w czasie transportu powinien by¢
zabezpieczony przed przemarznieciem i wyschnieciem. Krzewy po dostarczeniu na miejsce
przeznaczenia powinny by¢ natychmiast sadzone. Jezeli jest to niemozliwe nalezy je zadotowac¢
W miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a w razie suszy podlewac.

RK STUDIO Katarzyna Roston , Knurowska 25, 44-141 Gliwice



44

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

5. Wpykonanie robot.

5.1 Ogélne zasady wykonania robot
Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie ze sztuka, przepisami BHP i obowiazujacymi

normami.

5.2 Krzewy

5.2.1 Wymagania dotyczqce sadzenia drzew i krzewow

Wymagania dotyczace sadzenia drzew i krzewdw s3 nastepujace:

pora sadzenia - wiosna (do 15.05.2007r,),

miejsce sadzenia - na terenie Inwestycji ,Budowa skweru rekreacyjno-
wypoczynkowego na terenie osiedla Brzezinka”.

dotki pod krzewy powinny mie¢ odpowiednia wielko$¢ i zaprawiong ziemie
urodzajna,

roslina w miejscu sadzenia powinna znalez¢ sie do 5 cm giebiej niz rosta w szkotce;
zbyt gtebokie lub zbyt ptytkie sadzenie utrudnia prawidtowy rozwaéj rosliny,
korzenie ztamane lub uszkodzone nalezy przed sadzeniem przyciaé

korzenie roslin zasypac sypka ziemia, a nastepnie prawidtowo ubi¢, uformowac
miske i podlag,

5.2.2 Pielegnacja po posadzeniu
Pielegnacja nasadzen objeta jest okresem gwarancyjnym wynoszacym trzy lata od dnia
wykonania robét i polega na:

podlewaniu,

odchwaszczaniu,

nawozeniu,

usuwaniu odrostéw korzeniowych,

wymianie uschnietych i uszkodzonych krzewow,

przycieciu ztamanych, chorych lub krzyzujacych sie gatezi (ciecia pielegnacyjne i
formujace).

6. Kontrola jakosci robot

6.1 Zasady kontroli jako$ci robét

6.1.1 Kontrola robét w zakresie sadzenia i pielegnacji krzewow
Kontrola rob6t w zakresie sadzenia i pielegnacji krzew6w polega na sprawdzeniu:

wielkosci dotkéw pod krzewami,

zaprawienia dotkéw ziemia urodzajna,

zgodno$ci realizacji obsadzenia z zatgcznikami w zakresie miejsc sadzenia, gatunkéw
i odlegtosci sadzonych roslin,

materiatu roslinnego w zakresie wymagan jako$ciowych systemu korzeniowego,
pokroju, wieku, zgodno$ci z normami: PN-R-67022 i PN-R-67023,

opakowania, przechowywania i transportu materiatu roslinnego,

odpowiednich terminéw sadzenia,

wymiany chorych, uszkodzonych i zdeformowanych krzewéw,

zasilania nawozami mineralnymi,
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6.1.2 Kontrola robdt przy odbiorze posadzonych krzewdéw
Kontrola robét przy odbiorze posadzonych drzew i krzewdéw dotyczy:
- zgodnosci realizacji obsadzenia,
- zgodno$ci posadzonych gatunkéw oraz ilosci,
- jakosci posadzonego materiatu.

7. Obmiar robét
Jednostka obmiarowa jest ,sztuka” posadzonego drzewa lub krzewu.
8. 0dbidr robot

Roboty uznaje sie za wykonane w momencie zgodno$ci obmiaru robét, pozytywnie
zaopiniowanych protokotéw odbioru podpisanych przez Inwestora.

9. Podstawa ptatnosci
9.1 Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe, skalkulowane przez wykonawce. Cena
jednostkowa skalkulowana przez wykonawece jest ostateczna i wyklucza zgdania dodatkowe;j
zaptaty za wykonanie robét.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena posadzenia 1 sztuki drzewa lub krzewu obejmuje:

- roboty przygotowawcze: wyznaczenia miejsca sadzenia, wykopanie i zaprawienie
dotkow,

- zakup i dostarczenie materiatu roslinnego,

- posadzenie roslin,

- pielegnacje w okresie gwarancyjnym posadzonych drzew i krzew6w: podlewanie,
odchwaszczanie, nawozenie,

- wszelkie inne koszty niezbedne do prawidtowego wykonania zamo6wienia.

10. Opis sposobu obliczenia ceny
10.1 Ogdlne wymagania dotyczace sposobu obliczania ceny

Cena ofertowa podana w przedmiarze rob6t musi obejmowa¢ kompletny przedmiot
zamoéwienia (catos$¢ robdt) i uwzglednia¢ wszelkie wymagania Zamawiajacego kreslone w
niniejszej Specyfikacji oraz obejmowac wszelkie koszty, jakie poniesie wykonawca z tytutu
nalezytej oraz zgodnej z obowigzujacymi przepisami realizacji przedmiotu zaméwienia.

Szczego6towe informacje dotyczace sposobu obliczania ceny ofertowej podano w
Przedmiarze Robot.

Waluta oferty jest PLN. Wykonawca musi dostarczy¢ wyceniony przedmiar robét w PLN
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