STWiORB D-01.02.04.

D-01.02.04. Rozbidorka elementow drog, ogrodzen, przepustow i znakow
drogowych

[1] WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbidrkg elementéw drég w
zwigzku z realizacjg przedsiewziecia pod nazwg ,,MODERNIZACJA NAWIERZCHNI WOKOL OBIEKTOW
629 i 632” dz. nr 395/4, 395/5 w Gliwice ul. Blonie 12, obreb Ligota Zabrska 0031 - Gliwicka Gietda
samochodowa.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych s3 stosowane jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych
stanowig wymagania dotyczace rozbiorki:

3.1.a) nawierzchni z betonu asfaltowego o $redniej grubosci 20cm
3.1.b) kraweznikow betonowych,
3.1.c) taw betonowych pod kraweznikami, obrzezami,

Miejsce wystepowania, zakres, rodzaj zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane w niniejszej STWiORB okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w STWiORB D-00.00.00.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-00.00.00. Wykonawca Robot
jest odpowiedzialny za ich jako$¢ oraz zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, STWiORB oraz
zaleceniami Inzyniera.

[2] MATERIALY
Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i1 sktadowania, podano
w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.
[3] SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00. "Wymagania
Ogolne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilo$ci wskazaniom zawartym w
STWiORB, PZJ zaakceptowanych przez Inzyniera. Do wykonania robot zwigzanych z rozbiodrka
elementow drog nalezy stosowac: tadowarki, spycharki, samochody ci¢zarowe, mtoty
pneumatyczne, pity mechaniczne do cigcia, frezarki nawierzchni.

Sprzet powinien by¢ dostosowany do rodzaju i zakresu robot.
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[4] TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00. ,,Wymagania
Ogo6lne" pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materiat z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym w miejsce wskazane
przez Inzyniera. Wybdr $rodka transportu zalezy od warunkow lokalnych. Materiaty z rozbiorki
moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportowymi.

Wyfrezowany material z nawierzchni bitumicznych z betonu asfaltowego stanowi wtasnos¢
Wykonawcy w zakresie ilo$ci przewidywanej do wbudowania podczas realizacji rob6t. Nadmiar
stanowi wtasno$¢ Zamawiajgcego.

Wyfrezowany material z mieszanek mineralno-bitumicznych zawierajacych czgsci smotowe
stanowi wtasnos¢ Wykonawcy i jego zagospodarowanie zgodnie z wymogami ustawy o odpadach
jest obowigzkiem Wykonawcy.

Materialy stanowigce witasnos¢ Zamawiajacego beda odtransportowane do magazynu
wskazanego przez Zamawiajacego. Dotyczy to materialow przydatnych tj.:
materialy z frezowania nawierzchni bitumicznych (odwéz do 10 km),
materiaty betonowe nadajace si¢ do ponownego wbudowania (odwo6z do 10 km),
bariery, elementy zabezpieczenia ruchu, oznakowania (odwo6z do 10 km).

Pozostate materialty z rozbiorki nieprzydatne do wbudowania sa zagospodarowane przez
Wykonawce we wlasnym zakresie.

Transport materiatow z rozbiorki na odlegto$¢ do 10 km lezy w gestii Wykonawcy.

[5] WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot

Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB D- 00.00.00.
»Wymagania Ogolne", pkt 5. Wykonawca przygotuje Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajac
wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Przed przystgpieniem do robot rozbidrkowych Wykonawca przedstawi do akceptacji
Inzyniera Projekt roboczy technologii robdt rozbidrkowych.

Warstwy nawierzchni nalezy usuwa¢ mechanicznie w sposdb okreslony w Dokumentacji
Projektowej lub przez Inzyniera. Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementow droég na
odcinkach wykopoéw drogowych powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Ogrodzenia 1 bramy nalezy rozebra¢ w sposdb umozliwiajacy ich ponowne wbudowanie,
w miejscach przewidzianych w Dokumentacji Projektowej do przebudowy w/w ogrodzen i bram.

Oznakowanie pionowe nalezy rozebra¢ w sposob umozliwiajacy ich ponowne wbudowanie.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopoéw, nalezy wypehic
odpowiednim gruntem warstwami do poziomu terenu i zagg$ci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w STWiORB D-02.01.01 oraz D-02.03.01.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ demontowane
bez powodowania zb¢dnych uszkodzen.

Bezuzyteczne materialy powinny by¢ usunigte z Terenu Budowy i1 zagospodarowane zgodnie
z ustawg o odpadach Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (t.j.: Dz. U. z 2018 r. poz. 992, z
pézn. zm.)..

Materialy z rozbiodrki elementow drog (nawierzchnie, podbudowy), przepusty, stanowig
wlasno$¢ Wykonawcy za wyjatkiem wymienionych w p. 4.2.

Po wykonaniu rozbiorek Wykonawca jest zobowigzany do usunig¢cia nieprzydatnych
materiatow poza teren budowy zgodnie z ustawg o odpadach Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o
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odpadach (t.j.: Dz. U. 22018 r. poz. 992, z p6zn. zm.)..

Zdemontowane znaki, kostka betonowa stanowig wlasno$¢ Zamawiajacego a Wykonawca po
zdemontowaniu i rozebraniu nawierzchni jest zobowigzany do wywiezienia elementow w miejsce
wskazane przez Inzyniera uzgodnione z Zamawiajacym.

W rejonie istniejacych sieci uzbrojenia roboty nalezy prowadzi¢ rgcznie. Wykonawca robot
jest odpowiedzialny za wszystkie szkody w istniejacych sieciach uzbrojenia, zaistniate na skutek
prowadzonych robot, réwniez w przypadku, gdy przekazana przez Inwestora dokumentacja
projektowa nie przewidywata wystepowania tych urzadzen.

5.2. Wykonanie frezowania na stykach z istniejaca nawierzchnia

Przed przystapieniem do frezowania Wykonawca powinien dokona¢ inwentaryzacji pochylen
poprzecznych oraz stanu istniejacej nawierzchni.

Przed rozpoczeciem frezowania nawierzchni¢ nalezy oczysci€ 1 usuna¢ faty z asfaltu lanego,
betonu cementowego, smoty itp. do pelnej glebokosci ich wystepowania. Nawierzchnia powinna
by¢ frezowana do glebokosci, szerokosci oraz pochylen podtuznych i poprzecznych z godnych z
Dokumentacja Projektowa.

Jesli w czasie Robot ma by¢ dopuszczony ruch drogowy po frezowanej czesci jezdni, to
wowczas, ze wzgledow bezpieczenstwa, nalezy spetnic¢ nastepujace warunki:
nalezy doktadnie usuna¢ $cigty material i oczys$ci¢ nawierzchnig,
wysokos$¢ podtuznych pionowych krawedzi miedzy frezowanym i nie frezowanym pasem ruchu nie

moze przekracza¢ 40 mm,
krawedzie poprzeczne migdzy frezowanym i nie frezowanym pasem ruchu na zakonczenie dnia
roboczego powinny by¢ klinowo Scigte.

Material uzyskany z frezowania nawierzchni nie wykorzystany na budowie pozostaje
wlasnoscia Zamawiajacego.

Wykonawca opracuje i1 przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji ruchu na
czas frezowania nawierzchni jezdni.

[6] KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot

Ogoélne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-00.00.00.
»Wymagania Ogolne” pkt. 6. Sprawdzenie jakosci robot polega na sprawdzeniu kompletno$ci
wykonanych robot rozbidorkowych. Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty
po usuni¢tych elementach nawierzchni powinno spetlnia¢ odpowiednie wymagania okreslone
w STWiORB D-02.00.00. ,,Roboty ziemne”.

6.2. Kontrola jakoSci robot na stykach z istniejaca nawierzchnia

Jakos¢ robdt kontroluje si¢ na odcinku przewidzianym do cze$ciowego frezowania (na
niepelng grubo$¢). Kontrola jako$ci robdt podczas frezowania nawierzchni na zimno powinna
spetnia¢  wymagania okreslone w STWiORB D-05.03.26g Potaczenie nowej konstrukcji
nawierzchni z nawierzchnig istniejagcg DK 79.

[7] OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot

Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w STWiORB D-00.00.00. "Wymagania
Ogolne", pkt 7.
Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z rozbiorka elementow drog jest:
1.1.a)1m? (metr kwadratowy) rozebrania nawierzchni z betonu asfaltowego $redniej grubos$ci
20cm,
1.1.b) 1 mb (metr biezacy) rozebrania kraweznikéw betonowych, obrzezy,
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1.1.c) 1 m® (metr sze$cienny) rozebrania faw betonowych,

[8] ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot rozbiorkowych
Ogolne zasady odbioru robot rozbidrkowych podano w STWiORB D-00.00.00. pkt 8.

[9] PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne wymagania dotyczace platnosci

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w STWiORB D-00.00.00. ,,Wymagania
Ogo6lne” pkt 9.

Platno$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wg p. 7, zgodnie
z obmiarem, po odbiorze robot.

Ilo$¢ jednostek wg ,,Przedmiaru robot”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

2.1.a)Cena jednostkowa wykonania robot zwigzanych z rozbidrka nawierzchni wg p. 7.1. a + 1
obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robdt 1 jego utrzymanie,
koszty zapewnienia niezbgdnych §rodkoéw produkcji,
wszelkie czynnos$ci zwigzane z rozbidrka elementow opisanych w pkt. 7.1. a+l,
zatadunek 1 odwiezienie materiatdéw z Terenu Budowy wraz z kosztami sktadowania,
koszt zapewnienia bezpieczenstwa podczas prowadzenia robot rozbiorkowych,
koszty zwigzane z utrzymaniem czysto$ci na przylegajacych drogach,
uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,
koszt zapewnienia bezpieczenstwa podczas prowadzenia robot rozbidrkowych,
wykonanie innych Robo6t niezbednych do zrealizowania zakresu objetego niniejsza STWiORB oraz
zgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWIORB.

2.1.b) Cena jednostkowa wykonania robot wg p. 7.1. m, n obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot i jego utrzymanie,
koszty zapewnienia niezbednych srodkoéw produkcji,
wszelkie czynnosci zwigzane z rozbidrka elementow opisanych w pkt. 7.1 m, n,
odkopanie 1 rozebranie elementéw wg p. 7.1. m, n,
zatadunek 1 odwiezienie materiatdéw z Terenu Budowy wraz z kosztami sktadowania,
zasypanie dotow, wykopow, gruntem z zaggszczeniem do Is > 1,0,
koszty zwigzane z utrzymaniem czysto$ci na przylegajacych drogach,
uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,
koszt zapewnienia bezpieczenstwa podczas prowadzenia robot rozbidrkowych,
wykonanie innych Robo6t niezbednych do zrealizowania zakresu objetego niniejsza STWiORB oraz
zgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWIORB.

2.1.c) Cena jednostkowa wykonania robdt wg p. 7.1. 0 + q obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot 1 jego utrzymanie,
koszty zapewnienia niezbednych srodkéw produkcji,
wszelkie czynno$ci zwigzane z rozbidrka elementow opisanych w pkt. 7.1 0 + q,
odkopanie 1 wydobycie stupkow oraz ich wyjecie,
zasypanie dotdw, wykopow, gruntem z zaggszczeniem do Is > 1,0,
zatladunek 1 wywoéz materialow z demontazu z Terenu Budowy w miejsce wskazane przez
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Zamawiajacego,

koszty zwigzane z utrzymaniem czysto$ci na przylegajacych drogach,

uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

koszt zapewnienia bezpieczenstwa podczas prowadzenia robot rozbiorkowych,

wykonanie innych Rob6t niezbednych do zrealizowania zakresu objetego niniejsza STWiORB oraz
zgodnie z Dokumentacja Projektowa 1 STWIORB.

2.1.d) Cena jednostkowa wykonania robot wg p. 7.1. r + u obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robdt 1 jego utrzymanie,
koszty zapewnienia niezbgdnych §rodkoéw produkcji,
demontaz elementow ogrodzen i bram,
odkopanie 1 wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,
zatadunek 1 odwiezienie materiatow z Terenu Budowy wraz z kosztami sktadowania,
zasypanie dotéw po stupkach z zageszczeniem do Is > 1,0,
koszty zwigzane z utrzymaniem czysto$ci na przylegajacych drogach,
uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,
koszt zapewnienia bezpieczenstwa podczas prowadzenia robot rozbiorkowych,
wykonanie innych Rob6t niezbednych do zrealizowania zakresu objetego niniejsza STWiORB oraz
zgodnie z Dokumentacja Projektowa 1 STWIORB.

Ceny winny obejmowac pozyskanie, utrzymanie 1 likwidacje sktadowisk, koszty utylizacji
zgodnie z prawem ochrony $rodowiska Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony
srodowiska (t.j.: Dz. U. z 2017 r. poz. 799, z pdzn. zm.)., o ile materialy nie be¢dg si¢ nadawaly do
ponownego wbudowania, oraz koszty zastosowania materialdw 1 sprzetu pomocniczego
koniecznych do prawidtowego wykonania robdt zgodnie z przyjeta technologia wykonania.

Wykonawca uwzgledni w pozycjach kosztorysowych koszt wykonania projektu roboczego
technologii robot rozbiorkowych.
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